
3.2.4.1 Punktabsteckung
Sobald Sie einen Punkt für die Absteckung im reflektorlosen Modus ausgewählt
haben, orientiert sich die robotische Totalstation an diesem ausgewählten Punkt und
beginnt mit der kontinuierlichen Messung.

Die Richtung zum theoretischen Punkt wird ebenfalls mit
Richtungen (Nord/Süd und Ost/West) visualisiert.


