3.2.4.1 Punktabsteckung

Sobald Sie einen Punkt fur die Absteckung im reflektorlosen Modus ausgewéhlt
haben, orientiert sich die robotische Totalstation an diesem ausgewahlten Punkt und
beginnt mit der kontinuierlichen Messung.

X[lm] 2676926.049
Y[m] 1254745.034
Z[m] 443.815
N[m] 0.206
W[m] 0.749
dZ[m] 0.300
Status FIXED S, 14

g X il 2676926049 Die Richtung zum theoretischen Punkt wird ebenfalls mit
N W s Richtungen (Nord/Sud und Ost/West) visualisiert.
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